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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych zwiazanych z przebudowa oswietlenia ulicznego w Bielawie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Zakres robot, objety niniejsza Specyfikacja dotyczy prowadzenia robdt przy wyko-
naniu robot:

Roboty instalacyjno-sieciowe elektryczne i pokrewne

= Roboty w zakresie kopania rowdw (kopanie rowow i stanowisk pod stupy, na-
sypanie piasku na dnie rowu oraz zasypanie rowow, przewierty pod ulicami)

= Roboty nawierzchniowe

» Instalowanie infrastruktury kablowej i kabli (utozenie przepustow, ktadzenie
kabli 1 zarobienie koncoéwek)

» Instalowanie drogowego sprz¢tu oswietleniowego (demontaze, montaz stupow
oraz: skrzynek o§wietleniowych, opraw i przewodow. Montaz i zasilenie szafy
o$wietlenia ulicznego)

* Pomiary instalacji elektrycznych

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania pole-
cen 1 innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wyko-
nawca i projektantem.

1.4.2. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzna-
czona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpo-
wiedzialna za nadzorowanie robodt i administrowanie kontraktem.

1.4.3. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowa-
nia robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awa-
ryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.



1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika pro-
jektu.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.8. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umiesz-
czania w nim drogi i zwiazanych z nia urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze
réwniez obejmowacé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych
ludzi i $rodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.9. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umiesz-
czenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jedno-
czesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni..

1.4.10. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonaw-
cy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji ro-
bot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji pro-
jektowe;.

1.4.12. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.13. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wska-
zuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.14. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.15. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.5. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
dokumentami.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot

Prace przy istniejacych urzadzeniach elektroenergetycznych musza by¢ prowadzone
pod nadzorem eksploatujacych i wlascicieli sieci elektroenergetyczne;.

1.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bez-
pieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek prace przy urzadzeniach elektroenerge-
tycznych w warunkach szczegolnego zagrozenia prowadzi¢ na polecenie pisemne.

1.8. Organizacja prac



Podczas realizacji robot Wykonawca begdzie uzgadniat z eksploatujacym oswietlenie
uliczne mozliwosci wytaczenia poszczegdlnych urzadzen w celu umozliwienia realizacji
prac.

2. MATERIAZY, SPRZET I TRANSPORT

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakoscio-

wych materiatow pochodzacych ze zrédet miejscowych ( tj. piasku stosowanego przy uktada-
niu kabli).

Wykonawca przekaze do wtasciciela sieci powykonawczo dokumenty potwierdzajace ja-

kos¢ zastosowanych materiatow

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy begda one

uzyte do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ 1 wia-
sciwosci 1 byty dostgpne do kontroli

Witasciwosci uzytych materiatow musza odpowiadaé polskim normom, §wiadectwom oraz
instrukcjom technicznym dopuszczenia do stosowania wydanym przez odpowiednie Instytuty
badawcze.

2.3. Zestawienie materialowe

1.

XN

10.
11.
12.
13.
14.
15.

SAL-85Mdz z wysiggnikiem jednoramiennym na wysokosci 8,5m. i oprawa typu LED 72
5K T6 kolor szampanski o tacznej mocy 80W.
(stupy nr PO.1-13 do PO.1-26 oraz stupy nr PO.2-1 do PO.2-24) — szt. 38,
SAL-85Mdz Wrtl z dwoma wysiggnikami jednoramiennym na wysokosci kolejno,. 8,5m
1 oprawa typu LED 72 5K T6 kolor szampanski o tacznej mocy 80W oraz na wysokosci
6.0m 1 oprawa typu LED 36 %k T3 o facznej mocy 42W .
(stupy nr PO.1-2 do PO.1-12 oraz stupy nr PO.1-27) — szt. 11,
SAL-85Mdz z wysiggnikiem czteroramiennym 2,5 m. na wysokos$ci 8,5m. 1 oprawa typu
LED 72 5K T6 kolor szampanski o tacznej mocy 80W.
(stup nr PO.1-1) —szt. 1,
drut stalowy ocynkowany ¢8
folia kalandrowana z PCW uplastycznionego grub.powyzej 0.4-0.6 mm gat.I/I
Kabel YAKXY 4x25 mm2, 0,6/1 kV
opaski kablowe
Przewod YDY-750V 3x2,5mm?2
Rura przepustowa z ¢ 75 mm
Rury ostonowe
Rury ostonowe dzielone do kabli A 110 PS,
tabliczka bezpiecznikowa stupowa TB1
Gloéwka bezpiecznikowa Wts 6A, E14
wazelina techniczna
piasek zwykty
zestawy montazowe do wykonania muf z rur termokurczliwych na kablach 4-zylowych do
1 kV



2.4. Zestawienie sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

ciagnik kotowy

koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego 0.15 m3
koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego
podnos$nik montazowy samochodowy hydrauliczny
przyczepa do przewozenia kabli

samochdd dostawczy 0.9 t

samochod samowytadowczy 5 t

Samochdd skrzyn.5-10t

zuraw samochodowy

Przyczepa dtuz.do sam.do 4,5t

wibrator powierzchniowy
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2.5. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wlasciwos$ci przewozonych materia-
tow.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1 Zakres robét objetych specyfikacja technicznag

- roboty ziemne —wykopy pod kable i wywo6z gruntu
- zageszczanie podtoza

- demontaz o$wietleniowej linii napowietrznej

- usunigcie kolizji

- roboty kablowe

- montaz latarni

- pomiary

3.1.1 Roboty ziemne

3.1.1.1 Kopanie rowoéw dla kabli

Ze wzgledu na istniejace uzbrojenie terenu przed przystapieniem do prac, po-
informowa¢ o tym fakcie wszystkie zainteresowane jednostki branzowe. Wy-
kopy w rejonach kolizji wykonywac recznie. Kable uktada¢ na gigbokosci 1m
na 10 cm podsypce z piasku, nastgpnie kabel przykry¢ 20 cm warstwami pia-
sku. 25 cm nad kablem utozy¢ foli¢ kalandrowa koloru niebieskiego. Wykop
uzupehi¢ piaskiem /do warstwy humusu/ Kabel oznakowa¢ opaskami o tresci
uzgodnionej z Tauron

3.1.1.2 Nasypanie warstwy piasku w rowie kablowym




Kabel chroni¢ przed uszkodzeniem przez umieszczenie go na 10 cm war-
stwie piasku. Nastepnie przykry¢ go tez piaskiem.

3.1.1.3 Zasypanie rowu kablowego

Wykona¢ z zaggszczeniem gruntu

3.1.1.4 Ukladanie rur ochronnych w wykopie

W razie potrzeby kable uktada¢ w dodatkowych przepustach kablowych
gigtkich

3.1.2 Roboty kablowe

3.1.2.1 Ukladanie kabli

Kable uktada¢ z 3% zapasem po trasie. Kable na trasie oznakowa¢ opaskami
identyfikacyjnymi. Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposob wyklu-
czajacy ich uszkodzenie przez zginanie, rozciaganie, skrgcanie itp.

Podczas przechowywania, ukladania i montazu koncéwki kabla chronié
przez zalutowanie lub zalozenie odpowiedniej ostony.

Temperatura otoczenia kabla przy ukladaniu nie powinna by¢ nizsza niz: 4
stopnie Celsjusza (lub wg. ustalen wytworcy).

Przy zginaniu kabli promien gigcia powinien by¢ nie mniejszy niz:

e 15 - krotna zewngtrzna $rednica kabla — dla kabli wielozytowych

3.1.2.2 Montaz instalacji uziemiajacej

Wszystkie stupy uziemic.
3.1.3 Montaz latarn
3.1.3.1 Demontaze
Demontaz istniejacego oswietlenia ulicznego wykona¢ w uzgodnieniu z

eksploatujacym oswietlenie.

3.1.3.2 Montaz stupéw

Projektowane shupy stawia¢ jako doziemne, zapewniajac stabilno$¢ posa-
dowienia.

3.1.3.3 Montaz opraw tabliczek bezpiecznikowych i przewoddow

Projektowane elementy stupow montowac¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

3.1.3.4 Kolizje z liniami kablowymi

Usunigcie kolizji wykona¢ w uzgodnieniu z eksploatujacym oswietlenie.



3.1.4 Pomiary

3.1.4.1 Pomiary powvykonawcze

Po wykonaniu prac wykona¢ komplet pomiaréw elektrycznych instalacji
sygnalizacji (pomiary uziemien, ochrony przeciwporazeniowej — praca w ukta-
dzie TN-S, izolacji)

4. KONTROLA JAKOSCI MATERIA:OW I ROBOT

Wykonawca na czynnych urzadzeniach bedzie prowadzit prace pod nadzorem witascicieli
siecl.

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej oraz musza posiada¢ swiadectwa jakosci producentow
1 uzyskac akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

Kontrola jako$ci wykonania robdt polega na zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

5. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa i wymaganiami:

- odbiorze przez inwestora

- po odbiorze przez EnergiaPro. potwierdzonym protokotem odbioru ( w zakresie prze-
budowy jego sieci)

- jezeli wszystkie pomiary daly wyniki pozytywne

- potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru wykonania przez Wykonawce wszystkich
zalecen instytucji uzgadniajacych zawartych w dokumentacji

6. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami).
2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

6.1 Normy



1 N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie ka-
blowe. Projektowanie i budowa

2 N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia.
Ochrona przeciwporazeniowa
3 PN-CEN/TR Oswietlenie drog
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